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Ivadas Np — skaiCius kigiy i§ srauto N, kurie po pirmo
pateikimo buvo pripazinti gerais ir pateko i
Kineskopy stiklo kiigiams taikoma  iStisiné sandélj,
priimamoji kontrolé. Siame darbe sudaryti iStisinés Ns—  skai¢ius gaminiy, patekusiy i sandélj.

kontrolés su  gaminiy  klasifikavimo  klaidomis

. . L. . . - Galioja tokios rySio formulés:
nepaslinktyjy nuosekliyjy jveréiy modeliai, kuriy analizei

literatiiroje [1, 2] skiriama labai mazai démesio. Remiantis Ng = N— Ny

realia situacija AB ,,Ekranas“ [3], sudaryti regeneruojamy — ’

gaminiy srauto, utilizuojamy kiigiy bei miSraus srauto, kuri Np=N-N,, 1
sudaro abiejy ru8iy gaminiai, modeliai. Be to, atskirai Ng=N,-Ny, &
iSanalizuoti atvejai, kai pirmos riiSies klaidos tikimybé _ 1

(kad geras gaminys bus pripazintas defektiniu) Nk =N+NRg.

utilizuojamy gaminiy sraute yra paneigtinai maza ir kai yra L
objektyvios prielaidos, jog Si tikimybé gana didel¢, reikia Apskaiciuojame tikimybiu ¢, p, U, R, Ps, Oy, Pk
skaiiuoti jos jverti. [3] iverdius (Zenklas ,,A):

Pastaba. Kontrolés charakteristiky ir juy ijverciy
zyméjimai atitinka standarta LST ISO 3534 [4].

Iver¢iy skaic¢iavimas §= & i
N
Kiugiy istisinés priimamosios kontrolés srauty schema ~ Np l—g
pateikta [3] publikacijoje. Tarkim, kad i§ gamybos p= N X
priimamajai kontrolei buvo pateikta N kiigiy. Kontrolés ~ Ny
operacijos duomeny bazéje fiksuojama: U= N
N,— skai¢ius gaminiy i§ srauto N, kurie po pirmo Nq
pateikimo buvo pripazinti defektiniais; R=2R_1_0 , )
Ny—  skaicius kiigiy i§ srauto N, kurie buvo atiduoti N,
utilizuoti; . Ny
Np— skaiCius kiigiy i§ srauto N,, kurie po pirmo Py =—,
pateikimo buvo atiduoti regeneruoti; ﬁ
N r — suminis skai¢ius gaminiy, atiduoty regeneruoti QR _ ]\Q?
(regeneracijos apkrovimas); N
N ¢ —suminis skaiCius kiigiy, patekusiy i kontrolés 5o NK 1O
operacija (kontrolés apkrovimas); K= N + Og;

62



¢ia g — tikimybé, kad gaminys bus pripazintas defektiniu; p
— tikimybé, kad gaminys bus priimtas kaip geras; U —
tikimybé, kad iSbrokuotas kiigis yra neatitaisomas
(atiduodamas utilizuoti); R — tikimybé¢, kad iSbrokuotas

ktgis gali buti taisomas (atiduodamas regeneruoti); é R
tikimybinis regeneracijos operacijos apkrovimas; Pk -
kontrolés operacijos aprovimas (tikimybinis).
Skai¢iuodami jverCius tariame, kad regeneracijos
operacijos antros rusies klaidos tikimybé S [3] yra lygi
kontrolés operacijos klaidos tikimybei S, t. y. Br =P .

Analizuojame du atvejus: kai yra realios prielaidos, jog
geri kiigiai nebus atiduoti regeneruoti (« =0), ir kai yra
duomeny, kad tikimybé a > 0.

o a=0(fr=p)

I§ [3] bei (1), (2) iSraisky gauname, kad Siuo atveju

vertis Q R (a = 0) = Q R, apraSomas taip:

p R NR
Oy =———1==, a=0; 3)
1-pl-5) N
A A N AN A
X 1= =4,/ ="'R =
c1aq—(l ﬂ)?— A,R /Vq X =E(x).
I§ (3) iSraiskos gauname lygti
o~ N
BP-p+1-=L -0, (4)
NR
kurios sprendinys yra jvertis ﬁ’ :
~ 1 [Ny 3 .
=—— [=£ = ~ 3, 5
B > Ve 4 Br (5)

Iverciai x, By, X;, y,, Yr, K [3] apskaiciuojami
pagal iSraiskas:

)?:LAa
1-p
Bo = Aﬂ AL
1-p\-p
— X
U =£, (6)
p
YR = BoX,
_ N I U
Xg ZT(RYR +UPJ’U):13—(30R+,3U)
S S
K =X/%,;

¢ia x — defektingumo lygio pries kontrolg¢ vidurkio
[vertis;

ﬁ’o — apibendrintos antros riiSies klaidos kontrolés ir
regeneracijos metu jvertis;

63

X, — priimty  gaminiy  (sandélyje)  vidutinio
defektingumo lygio fvertis (srautui
Ng=Np+Np);

Vg —srauto Np, patekusio | sandéli po visy

regeneracijos cikly, vidutinio defektingumo
lygio jvertis;

;u — srauto Np, priimto i sandéli po pirmo

pateikimo kontrolei, defektingumo lygio

vidurkio jvertis.
Skaitinés iver¢iy modeliy realizacijos, kai o =0 ,
pateiktos 1 pavyzdyje.

e >0 (fgr=p).

Tikimybei « jvertinti reikia atlikti papildoma
eksperimenta, kurio metu ne maziau kaip trys (nelyginis
skai¢ius) nepriklausomi operatoriai ekspertai  pries
utilizacijos procesa pakartotinai patikrina visus Ny
gaminius, skirtus utilizuoti. Gaminys pripazistamas
neatitiktiniu ir tinkamu utilizuoti, jeigu toki sprendima
priima ne maziau kaip du ekspertai i$ triju (trys i$ penkiy,
keturi i$ septyniy ir t. t.). Kiti kiigiai (jeigu ju randama) yra
geri. Taip visuma Ny i$skaidoma | gerus gaminius Ny,
kur Ny 20, ir | neatitiktinius (defektinius neatitaisomus)
gaminius N{;, kur Nj; <Ny ir Ny =Ny +Nj;.

Tikimybiy ¢', ¢" [1] iverciai ¢', ¢" yra lygis:

Vg=ali-x) . =L

At

U

=20 G=ali-pR: @

U

Sia g=q'+q", q' — tikimybés, kad bus iSbrokuotas geras

gaminys, jvertis; ¢" — tikimybés, kad bus iSbrokuotas
defektinis gaminys, jvertis.

Gauname tokius tikimybiy o, B ir g ivercius:

&zq__s

1-Xx
/3=1—%, ®)
G=a+

Gap=1-d-4.
Ivertis X yra nezinomas. Jam rasti pasinaudojame
charakteristikos Py [3] iver&iu P, (9):

ﬁx=1+

ey NrG 1y, 422 1 ()
1-a| 1-Al-4)

¢ia f’x — kontrolés apkrovimo tikimybés P, [vertis, jeigu

U=0.

Gauname treciojo laipsnio lygti (10), kurios
sprendinys yra ivertis X :
A3X 4 AyX? —AX+ Ay =0 ; (10)



Gia Ay =1+4—P,, Ay =(1+¢"-§')P, -2¢" -1,

A =(4,+4")q

Aoz[(l‘

Q)P

Siam atvejui (a > 0) skaitinés realizacijos pateiktos

2 pavyzdyje.

1 PAVYZDYS. a =0 (S = ).

N=1200, N, =112, Nz =98, N,= 1170.

Gaminiy srautai ir charakteristiky iverciai pateikti
kompiuterio isklotinéje (1 pav.).

Kiigiy iStisiné priimamoji kontrolé

Kiigiy iStisiné priimamoji kontrolé

N=2000, N,=250, Ny=62, Nj, =22, Ng=214.

N=1200, N,=112, N,=1170, Npg =98.
1200 1170
> KUGIY >
GAMYBA 11.75% ISTISINE 2.83% SANDELIS
o~ KONTROLE
82
98 30
REGENERACIJA UTILIZACIJA
4 R U
IVERCIAI
P =9750% | §=933% | p=90.67% | Op =817%
U=027 | p=021 | x=1L75% |Py =108,17%
Yy =2,66% |y =289% | K =415 R=0,73
By =025 | X, =2.83%
SRAUTAI
Ny =30 Np =82 Np=1088 | Ng =1298

1 pav. 1 pavyzdzio (a = 0) pradiniai duomenys ir skaiGiavimy
rezultatai, gauti pagal kompiutering programa

2 PAVYZDYS. o >0 ( Bz = ).

N =2000, N, =250, Ny=62, Nj; =22, Ng =214,

Skaiciavimy

rezultatai

parodyti

kompiuterio

i8klotingje (2 pav.), kai 45 =-0,01729 , 4, =0,02245 ,
A =83144.107 , 4y =5,9585-107%.

2000 — 1938
> ;(UGIU' — > X
GAMYBA ;C ~936% Kl();'lrsligi}z xs =147% SANDELIS
250
188
214 62
REGENERACIJA UTILIZACIJA
< R U
IVERCIAI
Py =9690% | G =12,50% | p =87.50% | Op =10,70%
P =11423%| U=025 | =014 | K=637
Py =110,70% | vy =148% | yp =147%| ¢’ =4,44%
q"=8,06% | R=0,75 | By =016 | &=005
SRAUTAI
N =1938 Np =188| Np =175( Ng =2214
N, =40

2 pav. 2 pavyzdzio (« > 0) pradiniai duomenys ir skai¢iavimy
rezultatai (kompiuterio iSklotiné)

ISvados

1. Sudaryti kiigiy iStisinés priimamosios kontrolés
nuosekliyju  iver¢iy  skai¢iavimo modeliai  dviem
skirtingiems srautams: taisomiesiems (regeneruojamiems)
ir neatitaisomiesiems (utilizuojamiems) gaminiams, kai ju
klasifikacija kontrolés metu atlickama su klaidomis.

2. Pateiktas planas papildomo eksperimento, kuri
atlikus gaunami duomenys, reikalingi pirmos rtisies klaidos
tikimybei « ivertinti utilizuojamy kiigiy sraute.

3. Kigiy iStisinés priimamosios kontrolés metu
gaminiy klasifikavimo klaidos salygoja klaidingus
sprendimus ir dél to atsirandancius ekonominius
nuostolius.

4. Tikslinga nustatyti klaidy tikimybiy virSutines
kontrolines ribas, kurios biity sekamos laikui bégant, norint
atlikti prevencinius veiksmus, kad buty galima laiku
reguliuoti tikimybiy vertes.
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Sudaryti kiigiy iStisinés priimamosios kontrolés su gaminiy klasifikavimo klaidomis nepaslinktyjy nuosekliyjy iver¢iy modeliai.
Remiantis realia kiigiy gamybos situacija, sudaryti regeneruojamy (taisomyjy) gaminiy srauto, utilizuojamy (neatitaisomyjy) gaminiy
bei miSraus srauto, kurj sudaro abiejy rusiy gaminiai, modeliai. Atskirai iSanalizuoti atvejai, kai pirmos rtsies klaidos tikimybé (kad
geras gaminys bus pripazintas defektiniu) utilizuojamy gaminiy sraute paneigtinai maza ir kai yra objektyvios prielaidos, jog §i tikimybé
gana didelé, ir reikia skaiCiuoti jos jvertj. Pateiktas planas eksperimento, kuriuo gaunami duomenys, reikalingi pirmos risies klaidos
tikimybei utilizuojamy kiigiy sraute jvertinti. Pazyméta, kad gaminiy klasifikavimo klaidos salygoja klaidingus kontrolés sprendimus ir
dél to atsirandancius ekonominius nuostolius. Todél tikslinga nustatyti klaidy tikimybiy virSutines kontrolines ribas, kad galima biity
laiku atlikti prevencinius tikimybiy reik§miy reguliavimo veiksmus. Il. 2, bibl. 4 (lietuviy kalba; santraukos lietuviy, angly ir rusy k.).

R. Kalnius, A. Vaisvila, D. Eidukas. Posterior Estimators of Characteristics of Acceptance Inspection of Kinescopes Glass Parts
/I Electronics and Electrical Engineering. — Kaunas: Technologija, 2004. — No. 6(55). — P. 62-65.

Posterior estimators of kinescope acceptance inspection characteristics for continual and accidental inspection cases are established.
For spot check inspection with unaccepted lots with continual re-inspection the spot estimators’ values for interval estimators’
calculation are given. For such acceptance inspection estimators’ models are made for two initial data forming variants, using beta
distribution for probability defectiveness level description. Received models are compared with known unbiased estimators’ models, and
their advantage with respect to estimators’ stability is ascertained. It is shown that the provided variants allow assessing of initial data
correctness. Ill. 2, bibl. 4 (in Lithuanian; summaries in Lithuanian, English and Russian).

P. KaabHioc, A. Baiimsuiaa, JI. Jiinykac. Ilocieayromue OHEHKHM XapaKTePUCTHK CILIOIIHOIO NPHEMOYHOI0 KOHTPOJIsA
cTexjJogeTalell (KOHYCOB) /ISl KHHECKONOB // JJIeKTPOHHKA U dJIeKTpoTexHuka. — Kaynac:Texnosnorus, 2004. — Ne 6(55). — C.
62-65.

IMonyuens! mociemyromye HECMELIEHHbBIE OIEHKH XapaKTEPUCTUK CIUIOMIHOTO MPHEMOYHOTO KOHTPOJS CTEKJIOJeTalel—KOHYCOB
JUIsL KUHECKOIIOB, KOTZa M3AeNMs KJIAcCH(QUUUPYIOTCS ¢ OomMOKaMH HepBOro M BToporo poxa. Ha ocHOBe peanbHOW cuTyauuw,
BO3HHUKAIOMIEH IPU TPOHM3BOJACTBE KOHYCOB, MOMAENH CO3JaHbl OISl MOTOKA PEMOHTHPYEMBIX (pPEreHepHPYEeMBIX) W3ACTHH, It
MEPEMOHTUPYEMBIX (YTHIM3UPYEMBIX) KOHYCOB, a TaKkxke s OoOHmIero MOToKa M3 O0OMX pa3sHOBHAHOCTEH wu3fenuit. OTaerapHO
pPaccMOTpPEHBI CIIydan, KOTrJla BEpOSATHOCTh OMMOKU MEPBOTO Poja B MOTOKE NMEPEMOHTHPYEMBIX M3JEIHH MPEHEOPESKUTEIBHO Maia, U
KOT/la CYIIECTBYIOT OOBEKTHUBHBIE IIPEANOCHUIKH TOTO, YTO 5Ta BEPOSTHOCTH JOCTATOYHO BEIHMKA, M HEOOXOANMO OIPENENUTH ee
oneHKy. IlpenocTaBiieH IUIaH SKCIIEPUMEHTA JUIS IOJTYYCHUS NAaHHBIX, Ha OCHOBE KOTOPBIX MOXXET OBITh OIpEAeNeHa OIeHKa
BEPOSTHOCTH OIIMOKH IIEPBOTO POJa B ITOTOKE HEPEMOHTHUPYEMbIX u3zenuid. OTMedeHo, 4To OMMUOKM IpH KiIacCH(DUKAIUU H3ennit
00yCIIaBIMBaIOT OLIMOOYHBIEC PEIICHHs Ha CIUIOIIHOM KOHTPOJIE U BCIEICTBHH 3TOI0 BO3HHUKAIOIINE YKOHOMHYECKHE noTepu. [loatomy
1esecoo0pasHo Ul BEPOSATHOCTEN OLIMOOK YCTaHOBHTH BEpXHHE KOHTPOJIBHBIE MPE/IeIIbl, HA OCHOBE KOTOPBIX OBUTH OBl IPEANPUHSATHI
CBOCBPEMECHHBIC IIPEBEHTHBHBIC MEPHI 110 PEryJIHPOBKE 3HAUYCHUH BeposTHOCTeW ommoOok. M. 2, O6ubn. 4 (Ha JUTOBCKOM SI3BIKE;
pedepatsl Ha TUTOBCKOM, AHIJIMICKOM U PYyCCKOM $13.).
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